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Manipulowanie z wyczuciem

Chwytaki serwoelektryczne z sitg uchwytu dopasowang
indywidualnie do chwytanego materiatu
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Programowe dostosowa
indywidualnych potrzeb
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SG30 SG50 SG150

Wysoka doktadnos¢ pozycjonowania i sita mocujgca przy niewielkich
wymiarach

Nasz serwoelektryczny chwytak oprogramowania, ani  sterowania,
dysponuje wewnetrzng pamiecig sity mozna go fatwo i szybko zintegrowacé w
chwytu, szeroko$cig rozwierania i kazdej automatyce procesowej i
zamykania chwytu oraz predkoscia laboratoryjnej. Nasze chwytaki
zaciskania. Dzieki temu kazdy etap sprawdzity sie na catym S$wiecie w
moze zostac indywidualnie robotach takich marek jak Stdubli,
dostosowany podczas wykonywania Yaskawa Motoman, UR  Universal
zadan. Poniewaz do obstugi tego Robots, Kuka, Bionic Robotics i Epson
wyjgtkowo matego i lekkiego chwytaka Scara.

elektrycznego nie potrzebujg Panistwo
ani specjalnego

SG30 nasza waga lekka
/ Przy wadze witasnej 140g chwytak ten powstat z myslg o
A ' lekkich robotach przemystowych.
)

SG50 najbardziej wszechstronny
Z sita nacisku 50N jest najmocniejszym
chwytakiem w swoich rozmiarach.

SG150 nasz najwiekszy

Ze skokiem 100mm jest najbardziej
kompaktowym chwytakiem w swoich
rozmiarach.




Interfejs
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SG30 SG50 SG150

Dane i fakty

RS232 i RS485 oferujemy w standardzie.
Na zapytanie oferujemy inne interfejsy
jak Ethernet, PROFIbus i CANbus.

Dodatkowo
Chetnie zaoferujemy know-how w
zakresie instalacji jak rowniez:

* wymiana narzedzi

e zabezpieczenie przed kolizjg
* programowanie

* specjalne palce chwytaka

Chwytak '\éls\):\}yS“tiZa l\c/IP:r\:v;tlLa Skok p£§;§:§§iia Waga Predkosc
SG30 30N 1,5N 30 mm 0,1 mm 140 g 175 mm/s
SG50 50N 1,5N 50 mm 0,1 mm 390¢g 175 mm/s
SG150 50N 1,5N 100 mm 0,1 mm 430 g 175 mm/s




SG30-CR SG50-CR
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SG150-CR

Seria CR do pomieszczen sterylnych

Nasza seria CR powstata z przeznaczeniem
do pomieszczen sterylnych. Chwytaki te sg
certyfikowane przez zewnetrzny instytut
zgodnie z VDI 2083 i ISO 14644 pod katem
przydatnosci w warunkach sterylnych i
czystych. Ich precyzyjna budowa zapewnia
wykonanie wszystkich ruchow niemalze
bez udziatu czasteczek. Dlatego znajduje
zastosowanie we wszystkich
pomieszczeniach sterylnych: od
wytwarzania implantéw, przez produkcje
sterylnych komponentéw, po bezpytowy
montaz czujnikow.

Zastosowanie w automatyce
laboratoryjnej

Dzieki duzemu skokowi
serwomotoryczny chwytak moze
otwierac sie by chwyta¢ mikroptytki
wzdtuz dowolnej krawedzi bez
koniecznosci zmiany palcow chwytaka,
jak rowniez chwytacé:

* pipety

e kuwety laboratoryjne
e probdéwki

e mikroptytki

e pokrywy mikroptytek
e stojak do pipet
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SG50-WP SG150-WP

Wodoodporna seria WP

Seria WP powstata z mysla o
zastosowaniu  pod  wodga.  Dzieki
specjalne;j metodzie interfejs i
elektronika  s3  chronione  przed

dostepem wody, tym samym nasze
chwytaki z klasg wodoodpornosci 1P68
nadajg sie do uzytku pod woda.

W zastosowaniach, gdzie kryterium jest
higiena jak np. w  przemysle
farmaceutycznym lub warunkach
laboratoryjnych sg fatwe do utrzymania
w czystosci. Nie posiadajg trudno
dostepnych rogdow lub krawedzi.
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Cztowiek - maszyna reka w reke
Bezpieczne funkcjonalnie chwytaki do robotow

kooperacyjnych

Nasze chwytaki kooperacyjne dziatajg W ten sposdb robot staje sie solidnym
pewnie i niezawodnie z robotami MRK w pomocnikiem Panstwa pracownikow.
obszarach, gdzie cztowiek i maszyna Wspdlnie z Panstwem ocenimy zadania,
stykajg sie ze sobg. System chwytania jakie ma do spetnienia chwytak i na
nie  pozostawia luk w  relacji podstawie naszego elastycznego
niezawodnosci miedzy cztowiekiem a systemu budowy  modufowej [
maszyng, lecz ptynnie spaja oba ogniwa. fachowego know-how  zaplanujemy

rozwigzanie bezpieczne funkcjonalnie.

| Chwytak PTM Rozwiazanie

Z kooperacyjng - bezpieczne
budowg modutowg funkcjonalnie

Robot

kooperacyjny

* Zderzak MRK z tagodnie
zaokraglonymi brzegami
* Palce chwytaka z zaokrgglonymi
koncéwkami
* Hamulec pasywny i aktywny
* Nieznaczne przetwarzanie sity
* Rozpoznanie ultradzwiekowe
* Rozpoznanie pojemnosciowe [ ] ]
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Technologia Safetygrip

W pewnych rekach nawet w razie awarii pradu

W razie awarii zasilania nasze chwytaki
zachowuja moc zacisku dzieki
technologii Safetygrip. Chwytany
materiat jest w petni asekurowany.
Technologia Safetygrip dziata w naszych
chwytakach dzieki hamulcowi
magnetycznemu.

W przypadku zaktdcen hamulec zadziata
juz przy spadku napiecia o 10% i
zapewni niezmienne napiecie. Aby
zagwarantowac funkcjonowanie
procesu zatrzymania zadziataja
kondensatory wyréwnujgce wahania
napiecia.

Aktywny hamulec
magnetyczny wbudowany
w kotnierz robota.




Patrztakze opis techniczny centrowanie i mocowanie @20 HE x 2
: z4 gwintami mocujgcymi M3 x6
i otworem regulujgcym ©2,5 H7 x4
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EDY

b2
Wejscie A
przewdd spiralny Szczeki podstawowe
(0,8-1,8m) do mocowania szczek specjalnych
Patrztake opis techniczny centrowanie i mocowanie $20 HE x 2
z4 gwintami mocujgcymi M3 x 6
i otworem regulujacym ©2,5 H7 x4
LEDY
LED2
Wejicie B Wajsclah
w obu mozliwa regulacja
o+-180 stopni Szczeki podstawowe
do mocowania szczek specjalnych
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Inne produkty PTM mechatronics GmbH

1 PIM
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Designed,
developed and
made in Germany

leistungsstarke

Dru kluftmotoren

powerful

air motors

__ prézise | SON
Greifsysteme.” <5
precise |

gripping systen ,

pneumatische

Antriebstechnik

pneumatic

ptm-mechatronics
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PSZ — nasz najbardziej wszechstronny

Pneumatyczny chwytak z wbudowang osig obrotowg
oszczedzi czasochtonnego przestawiania chwytaka

Dzieki naszemu chwytakowi mogg
Panstwo obracac chwytanym
materiatem w stanie zacisku w zakresie
do 180 stopni. Wbudowana technologia
Swing umozliwia szybkg zmiane miedzy
pozycjg pionowga a pozioma dla potrzeb
dalszej obrdbki lub transportu.

Zalety:

Catkowicie centryczne

Nie wymaga konserwacji

Szczeki standardowe w dwoch réznych
wysokosciach

Zdefiniowana sity chwytu dzieki
technologii Safetygrip (opcjonalnie)
Bezpieczenstwo przy spadku zacisku
dzieki technologii Safetygrip
(opcjonalnie)

Dwie kolejne pozycje rozwarcia dzieki

tochnaloacii Oriiclkctan (ancianalnia)
B C A\ B A A Awy TN LUTUINO U \U \aJUIIUIIII\—I
Max. sita chwytu Skok Waga l\%men obrotowy
PS7 200 125 N 13,5 mm|27 mm 900¢g
filiaree 250N 26 mmi52 mm 1100g 40 Ncm
& 52,5mm i 105 mm 1600¢
PSZ 600 250 N 15 mm i 30 mm 1900 ¢
filigree 500 N 30 mm i 60 mm 2200¢g 100 Nem
PS7 201 125 N 613,5 mm|27 mm 1300g
robust 250 N 26 mmi52 mm 1500¢g 40 Ncm
52,5mmi 105 mm 1900 g
PSZ 601 250N 15 mm i 30 mm 2900¢g
robust 500 N 30 mm i 60 mm 3500¢ 100 Nem
PSZ 1201 600 N 40 mm
robust 1200N 80 mm 8800¢ 400 Nem
PSZ 3001 1500 N 40 mm
robust 3000 N 80 mm 133008 1000 Nem
Opcja Cyfrowa kontrola pozycji koricowej
Napiecie sprezyny do zdefiniowanych sit chwytu i bezpieczenstwa przy spadku zacisku (Technologia
Safetygrip)
Dodatki ) , . ] ) - . . .
Pozycja posrednia dla dwdch kolejnych pozycji rozwarcia (Technologia Quickstep)
Krancéwka z wyswietlaczem LED




DSG — okragta rzecz

Catkowicie koncentryczne pneumatyczne chwytaki
trzyszczekowe do duzych okragtych elementéw

Dzieki precyzyjnym przekfadniom
planetarnym nasze chwytaki
trojpalcowe umozliwiaja tatwe

manipulowanie okragtymi elementami,
przy czym pierscieniowate przedmioty
mozna chwyta¢ zardowno po S$rednicy
wewnetrznej jak i zewnetrznej dzieki
regulowanym mocom zaciskania.
Odpowiednio dtugie szczeki chwytaka
mogg osiggaC skrajnie dalekie skoki
chwytu lub zaciska¢ sie na czeSciach
réznej  wielkosci, lecz  podobnych
geometrycznie, bez koniecznosci
przestawiania.
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Catkowicie koncentryczne
Wysoka doktadnos¢ powtorzen
tatwe ograniczenie skoku chwytu
Wysokie moce zaciskania
Dopuszczenie Atex

Moment obrotowy Waga
6,5 Nm 2,1 kg
Standard |IP 66 DSG 450 19,5 Nm 3,0 kg
Dopuszczenie Atex 58,5 Nm 3,8 kg
Przektadnia 3:1 | 9:1 | 1:2 13 Nm 2,3 kg
. " DSG 900 39 Nm 3,2 kg
Opcja Bez silikonu 117 Nm 40kg
Viton FPM FKM 32 Nm 5.9 ke
Odporne na aceton EPDM PTFE DSG 1800 96 Nm 8,6 kg
Katownik montazowy 288 Nm 104 ke
Dodatki Kotnierz montazowy 65 Nm 6,5 ke
DSG 3600 195 Nm 9,2 kg
Adapter do przytacza powietrza 45° i 90° 585 Nm 11,0 kg
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Dodatki

Dzieki szerokiej gamie dodatkéw i
réznorodnych opcji mozemy dopasowac
nasz asortyment do kazdego
zastosowania.

Potrzebujg Panstwo oferte, danych w
pliku CAD albo rozwigzan
niestandardowych? Chetnie doradzimy, w
tym celu prosimy o kontakt:

Telefon: +48 32 721 84 92
E-mail: biuro@ptm-mechatronics.pl
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Kontakt do autoryzowanego przedstawiciela na Polske:

amiSter

M rozwigzania dla przemystu

AmiSter sp. z 0.0. sp.k.
41-940 Piekary Slaskie

ul. Pod Lipami 29

tel.: +48 32 721 84 92

fax: +48 32721 84 93
E-mail: amister@amister.pl
Web: www.amister.pl

PTM mechatronics GmbH
Druckluftmotoren Gewerbepark 1
Antriebstechnik 82281 Egenhofen

Rihrwerke Phone: +49-8134-25797-0
Greifsysteme Fax: +49-8134-25797-99

E-mail: inffo@ptm-mechatronics.com

m ec h at rO n iCS Internet: www.ptm-mechatronics.com
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